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      Аннотация

    
        
          Цели работы - создание интеллектуальной системы автоматизированного слежения за объектом с помощью роботизированной видеокамеры. В данной работе была разработана интеллектуальная система принятия решений для слежения за объектом посредством управления видеокамерой в режиме реального времени. Детектирование объекта производится с помощью метода гистограммы ориентированных градиентов. Видеокамера управляется согласно синтезированной модели управления и реализуется с помощью профессионального протокола VISCA.
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                Количество обращений: 617
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