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      Аннотация

    
        
          Объектом исследования являются алгоритмы для отслеживания движущихся объектов на основе характерных особенностей изображения. Даны общие понятия и классификация методов и алгоритмов решения задачи. Проведен анализ методов и алгоритмов. Разработан алгоритм обнаружения и слежения за объектом. Изучена технология создания систем технического зрения на основе библиотеки OpenCV. Разработана конкретная программная реализация алгоритма стабилизации изображений. Проведено исследование качества работы алгоритма при различных параметрах.
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