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      Аннотация

    
        
          В работе рассмотрены уравнения вращения и взаимодействия звеньев манипулятора. Решение уравнение способствовало уравнение Лагранжа второго рода. Результатом являются матрицы и уравнения возврата звеньев и исходное положение. Прикладная модель протестированная и изучена в Matlab.
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