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Развитие образовательных услуг в регионе с учетом его ресурсного потенциала и тех-
нологий представлено моделью экономической динамики: 
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где p – потенциал специалиста, kS  – сырье. Аппроксимирующими задачами для (1) являются 
модели вида: 
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где 2x  – норма вектора в евклидовом пространстве. Решение задачи: найти 

 
 
 
 
можно получить аналитически, если ввести замену переменной: 
 
 
 
 
В результате задача (1) примет вид: найти  
 
 
 
 
 
Необходимые условия в случае перехода от ограничений типа неравенств к ограничениям ти-
па равенств представляются в форме 
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Первый множитель Лагранжа равен 
 
Оптимальное решение представляется равенством 
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После подстановки                           в (3) и выполнения преобразований можно получить квад-
ратное уравнение 
 
 
 
 
имеющее два решения                , одно из которых соответствует максимуму, а другое мини-
муму функционала. Для отыскания точек минимума можно воспользоваться процедурой по-
строения вписанного в шар параллелепипеда,  
который имеет вид: 
 
 
причем минимум вычисляется поочередно для соответствующих координат. 
Ортогональный проектор на параллелепипед задается равенством [1]: 
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а оператор конечномерной оптимизации представляется равенством: 
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