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      Аннотация

    
        
          The article deals with the control problem for a large-scale nonlinear system with chaotic dynamics based on a centralized and decentralized controller structure. The control is based on the feedback principle, which makes it possible to implement in a closed system a given spectrum of Lyapunov characteristic exponents to suppress chaotic dynamics and transfer the system to stable periodic movements or to a state of equilibrium. To change the spectrum, a modal control procedure is proposed, generalized for nonlinear large-scale systems. An example of the application of this technique to suppress chaotic oscillations in a system consisting of three synchronous generators is considered. Computational experiments confirm the workability of centralized and decentralized management. The article considers the use of the proposed method for the synthesis of decentralized control through the example of a system consisting of three synchronous generators. The results of the study confirmed the suppression of chaotic oscillations and the provision of a regular mode in a closed system. The advantage of the proposed decentralized control is the reduction of computational costs for the synthesis and implementation of control systems for large-scale systems.
        

        
          Рассмотрена задача управления нелинейной крупномасштабной системой с хаотической динамикой на основе централизованной и децентрализованной структуры регулятора. Управление строится по принципу обратной связи, позволяющей реализовать в замкнутой системе заданный спектр характеристических показателей Ляпунова для подавления хаотической динамики и перевод системы к устойчивым периодическим движениям или в состоянии равновесия. Для изменения спектра предложена процедура модального управления, обобщенная для нелинейных крупномасштабных систем. Описано использование предлагаемой методики синтеза децентрализованного управления на примере системы, состоящей из трёх синхронных генераторов. Результаты исследования подтвердили подавление хаотических колебаний и обеспечение в замкнутой системе регулярного режима. Преимущество предлагаемого децентрализованного управления состоит в уменьшении вычислительных затрат на синтез и реализацию систем управления крупномасштабными системами. Синтезированная обратная связь обеспечивает подавление хаотических колебаний не в малой области фазового пространства, а в области существования решения уравнений динамики нелинейной системы.
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