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      Аннотация

    
        
          Даны понятия об управляющих сигналах и следящих системах. Рассмотрена работа микро-ЭВМ и процессора. Определена типовая структура микроконтроллеров на базе микропроцессоров. Рассмотрены особенности программирования микроконтроллеров и алгоритмы приема и выдачи типовых управляющих сигналов на объекты управления. Разграничены области применения микроконтроллеров и промышленных контроллеров. Определены отличия цифрового и координатного управления. Рассмотрены примеры различного применения микроконтроллеров для управления техпроцессами и системами.
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