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      Аннотация

    
        
          В данной работе выполнено проектирование человеко-машинного интерфейса для системы управления мостовым краном. Данный человеко-машинный интерфейс выполнен на основе операторской панели и позволяет осуществлять контроль состояния системы управления, непосредственное управление краном, а также сбор и хранение некоторых параметров и сообщений о состоянии системы.
        

        
          In the given work, the design of human-machine interface for the bridge crane's control system was created. This human-machine interface based on operator panel and able to control system's condition, to manage crane and collect and store some data about system's condition.
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