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      Аннотация

    
        
          В данной работе решается проблема автоматизации процесса переноса грузов. Эта система позволяет оператору размещать тяжёлые объекты за счёт электромашин, не прибегая к тяжёлому физическому труду, что сокращает производственные затраты и ускоряет процесс погрузки. Сам процесс описан алгоритмом в виде блок-схем, что позволяет его адаптировать под любой язык программирования. Цель работы: создание системы автоматизации управления краном мостового типа в виде принципиальной схемы и разработка алгоритма решения задачи перемещения контейнера с заданными параметрами.
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