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      Аннотация

    
        
          Разработан учебно-исследовательский стенд на базе ПЛК MOVI-PLC и ПЧ MOVIDRIVE B производителя SEW Eurodrive. Спроектирована принципиальная электрическая схема системы. Разработанный цикл лабораторных работ охватывает широкий спектр типовых задач, решаемых инженерами при программировании ПЛК. Рассмотрены особенности программирования на каждом языке МЭК 61131-3. Представлены подробные инструкции по созданию пользовательского интерфейса в Application Builder. Рассмотрены подключаемые библиотеки MPLCMotion_MDX для управления приводами и приведены примеры их использования.
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