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      Аннотация

    
        
          В данной работе объектом управления является конвейер сборки задней подвески автомобиля. Для решения поставленной задачи осуществлен выбор подходящего контроллера и частотного преобразователя, подобраны контрольно-измерительные приборы. Разработан алгоритм управления работой конвейера в автоматическом и ручном режимах. Программная реализация алгоритма осуществлена на базе промышленного контроллера фирмы Siemens. Также для удобного управления объектами технологического процесса создан человеко-машинный интерфейс.
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