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      Аннотация

    
        
          В бакалаврской работе на тему «Разработка привода для шаговых перемещений вертикального поворотного стола с использованием грузового аккумулятора» кратко изложены общие сведенья о существующих приводах и механизмах шаговых перемещений. Разработана 3D модель привода шагового поворотного стола. В заключении изложены выводы по работе.
        

        
          In the bachelor's work on the topic «Development of a drive for stepping movements of a vertical rotary table using cargo accumulator» the basic knowledge about drives and stepping mechanisms. Successfully developed 3D model of the step table drive. In conclusion the findings of the work.
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