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      Аннотация

    
        
          В работе выполнен анализ существующих средств моделирования робототехнических систем и алгоритмов систем управления. Разработана структура взаимодействия моделей робототехнических систем и систем управления, создан пример программного обеспечения для комплекса инструментальных средств моделирования робототехнических систем и инструментальных средств моделирования встроенных алгоритмов систем управления.
        

        
          The paper analyzes the existing modeling tools for robotic systems and control systems algorithms. The structure of interaction between models of robotic systems and control systems has been developed, an example of software has been created for a set of tools for modeling a robotic systems and tools for modeling embedded algorithms for control systems.
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