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      Аннотация

    
        
          Объектом исследования являются алгоритмы анализа сцен и обнаружения подвижных объектов в системах интеллектуального видеонаблюдения. Целью исследовательской работы является разработка архитектуры системы видеоаналитики, алгоритма построения фона и выделения подвижных областей. В работе рассмотрены варианты существующих методов обнаружения подвижных объектов, методов построения модели фона и бинарного кадра переднего плана, сформулированы рекомендации по применению методов в различных сценах.
        

        
          The object of the research is the algorithms for scene analysis and detection of moving objects in intelligent video surveillance systems. The aim of the research is to develop the architecture of the video analytics system, the algorithm for constructing the background and the selection of moving regions. The paper discusses options for existing methods for detecting moving objects, methods for constructing a background model and a binary foreground frame, and formulated recommendations for applying methods in various scenes.
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