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      Аннотация

    
        
          Объектом исследования являются жестовый интерфейс и контроллер, являющийся частью жестового интерфейса. Целью работы является разработка структуры системы инерциального контроллера-перчатки, как части жестового пользовательского интерфейса. В работе рассмотрены различные жестовые интерфейсы, а также технологии, которые можно использовать в контроллере. Разработан прототип устройства, в целях презентации и оценки работы контроллера. Сформулированы рекомендации для реализации конечной версии контроллера.
        

        
          The object of the research is the gesture interface and the controller, which is part of the gesture interface. The aim of the research is to develop the structure of the inertial glove-controller system as part of the gesture user interface. The paper discusses various gesture interfaces, as well as technologies that can be used in the controller. A prototype of the device has been developed for the presentation and evaluation of the controller's performance. Recommendations for implementation of the latest version of the controller were formulated.
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