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      Аннотация

    
        
          Объект исследования: многомодальные интерфейсы. Цель работы: составление материала, позволяющего улучшить методику построения существующих интерфейсов путем создания многомодальных интерфейсов. Метод проведения работы: изучение литературы и других источников информации, проведение анализа, разработка многомодальной системы. Область применения: управление сложными техническими системами, требующими большого количества управляющих воздействий оператора, снижение утомления оператора, повышение эффективности человеко-машинного взаимодействие, улучшение эргономики процесса управления.
        

        
          The object of research: multimodal interfaces. The aim of research: collecting materials, that may help to develop technique of interfaces design by creating multimodal interfaces.
Research method: analyzing scientific literature and other sources, designing multimodal interfaces. Application area: complicated technical systems management, which require lots of control operations from human, decreasing operator fatigue, increasing efficiency of human-computer interaction, upgrading ergonomics of control process.
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