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      Аннотация

    
        
          Рассмотрен принцип работы системы управления радиолокационной станцией, рассмотрены основные способы радиолокационного распознавания движущихся объектов и основные методы решения задачи классификации. Выбран и реализован метод решения задачи распознавания движущихся объектов.  Разработан алгоритм подготовки тестовых данных. Проведено тестирование работы разработанного модуля распознавания и подобраны параметры, обеспечивающие высокую вероятность получения правильного ответа.
        

        
          The operating principle of the radar control system was reviewed, also were reviewed the main ways of radar recognition of moving objects and main methods to solve the classifier problems. There was selected and realized the way to solve  the recognition problems in moving objects. The algorithm of preparation testing data was implemented. Testing and debugging of created module were done and all the needed parameters were found.
        

    

  

  
    
      Права на использование объекта хранения

    

		
      Место доступа
    		
      Группа пользователей
    		
      Действие
    	
	
              	
        Локальная сеть ИБК СПбПУ
      		
        Все
      		
          [image: Прочитать]
                      	
      
	
              	
        Интернет
      		
        Авторизованные пользователи СПбПУ
      		
          [image: Прочитать]
                      	
      
	
          [image: ->]
              	
        Интернет
      		
        Анонимные пользователи
      		
                      	
      


    

  

  
    Статистика использования

    
        
          	
                
                  [image: stat]
              	
                Количество обращений: 10
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