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      Аннотация

    
        
          В рамках данной работы был рассмотрен способ мониторинга  правильности посадки человека за рабочим местом методами машинного  обучения. Работа состоит из 3 частей: изучение методов оценки позы,  определяющих ключевые точки суставов тела человека, обзор, применение и  анализ точности алгоритмов классификации и программная реализация  мониторинга видео для оценки правильности посадки.
        

        
          In this paper were considered a way to monitor the correct posture of a person at  the workplace using machine learning methods. This work consists of 3 parts: research  of pose estimation methods, defining person’s body joint key points, review,  application and accuracy analysis of classification algorithms and software  implementation to assess the correct posture.
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