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      Аннотация

    
        
          Данная работа является продолжением работы Коваленко Н. С, Баженова А. Н. <<Визуальная одометрия в условиях интервальной неопределенности>> (2021), в связи с чем сначала опишем её задачу. По видеозаписи, снятой RGB-D камерой при движении по плоской поверхности, с помощью метода ORB-SLAM2 вычисляются координаты (в заданной в этой плоскости глобальной системе координат) точек траектории движения. Далее на вычисленной траектории ищется поворот с интересующим нас порядковым номером, если таковой существует. Естественно, вычисленные координаты не являются точными, поэтому для каждой точки на основе этих приближённых координат вручную задаются интервалы ненулевой длины, в которых, как предполагается, содержатся точные её координаты. На основе этих интервалов требуется аппроксимировать точную траекторию поворота параболой, ось которой совпадает с одной из осей глобальной системы координат данной плоскости. В данной же работе решается более общая задача: по тем же интервалам точная траектория поворота аппроксимируется произвольной кривой второго порядка. Результаты работы планируется применить в системе управления городскими  транспортными потоками, разрабатываемой А. Зацерковным и Е. А. Нурминским в г. Владивосток.
        

        
          This work is a continuation of work <<Visual odometry in conditions of interval uncertainty>>, written by N. S. Kovalenko, A. N. Bazhenov in 2021, so at first we describe the problem of that work. Coordinates of points of motion path on a plane (in the global coordinate system associated with this plane) are calculated using ORB-SLAM2 method based on a video taken by an RGB-D camera. Then a turn has a given number is searched in the calculated trajectory. Calculated coordinates of turn points are not exact, therefore we manually construct intervals have non-zero length that contain precise coordinates of these turn points. It is required to approximate turn trajectory using these intervals by parabola, whose axis coincides with one of the axis of the global coordinate system of this plane. We will try to solve more general problem: we will approximate the rotations using these intervals by arbitrary second-order curve. The results of this work are planned to be applied in the urban traffic management system being developed by A. Zatserkovny and E. A. Nurminsky in Vladivostok.
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