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          Объект исследования: корабельная лебедка минного тральщика проекта 12700 “Александрит”.  Цель исследования: проектирование HMI системы управления. Изучена технология проектирования пользовательского интерфейса. Проведено сравнение средств автоматизации и управления. Сделан выбор программно-аппаратных средств для человеко-машинного интерфейса системы управления лебедки минного тральщика. Выполнено проектирование человеко-машинного интерфейса. Разработана инструкция пользователя.
        

        
          Object of research: ship winch of a minesweeper of the project 12700 “Alexandrite”.  Purpose of research: design of HMI of a control system. The technology of design of the user interface is studied. Comparison of an automation equipment and control is carried out. A choice of software and hardware tools for the human machine interface of control system of the ship winch of a minesweeper is made. Design of the human-machine interface is executed. The instruction of the user is developed.
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