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          Тема выпускной квалификационной работы: «Дизайн робота спасателя на воде».Целью работы:Чтобы защитить жизни спасателей, повысить вероятность успеха спасения тонущих людей и сократить время, необходимое для спасения.Задачи, которые решались в ходе исследования:1. Проанализировать существующие корпуса роботов-спасателей и попытаться изучить преимущества и недостатки аналогов.2. Определить направление дизайна и обобщить дизайнерские идеи3. Придумал органичное сочетание функции и структуры.4. Разработать функциональную 3D-модельНовизна работы:Автоматизированные роботы могут заменить спасателей в походных задачах, а в случае внезапных бедствий обеспечить безопасность жизни спасателей.Пушка, пульт дистанционного управления и спасательный робот образуют систему, которая значительно сокращает время, необходимое для спасения, и повышает эффективность спасения.
        

        
          The theme of the final qualifying work: "Design of a lifeguard robot on the water."Purpose of work:To protect the lives of rescuers, improve the success rate of rescuing drowning people, and reduce the time needed for rescue.Tasks that were solved in the course of the study:1. Analyze the existing cases of rescue robots and try to study the advantages and disadvantages of analogues.2. Define design direction and summarize design ideas3. Came up with an organic combination of function and structure.4. Develop a functional 3D modelNovelty of work:1. Automated robots can replace lifeguards in marching tasks, and in the event of sudden disasters, ensure the safety of the lives of rescuers.2. The gun, remote control and rescue robot form a system that greatly reduces the time required for rescue and improves rescue efficiency.
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