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          Системы автономных гетерогенных групп роботов представляют собой мощный инструмент, применяемый в различных областях для выполнения сложных задач. Главной особенностью таких систем является разнородность группы, что означает наличие в системе роботов различных типов с уникальны-ми способностями и функциональностью. Эффективное взаимодействие различ-ных типов роботов в рамках одной системы позволяет группе роботов эффек-тивно справляться с разнообразными задачами. Поэтому задача создания эф-фективных методов и алгоритмов взаимодействия роботов является актуальной. Работа посвящена разработке и исследованию методов и алгоритмов вза-имодействия групп гетерогенных роботов. В работе решается задача минимиза-ции времени доставки груза при наличии двух типов роботов. Метод и алгорит-мы реализованы в программной системе, которая формирует план доставки на основе двух способов строительства мостов между островами. В работе иссле-дованы временные зависимости шести метрик оценки качества работы системы для изменяющегося количества точек доставки и числа пар роботов. Результаты работы могут быть использованы для решения логистических задач групп авто-номных роботов.
        

        
          Autonomous heterogeneous group robot systems are a powerful tool applied in various fields to tackle complex tasks. The main characteristic of such systems is the diversity within the group, which means having robots of different types with unique abilities and functionalities. The effective interaction among different types of robots within a single system allows the robot group to efficiently handle diverse tasks. Therefore, the development of efficient methods and algorithms for robot interaction is a relevant task. This work is dedicated to the development and investigation of methods and algorithms for the interaction of heterogeneous robot groups. The work addresses the problem of minimizing cargo delivery time in the presence of two types of robots. The method and algorithms are implemented in a software system that generates a de-livery plan based on two bridge construction methods between islands. The study ex-plores the temporal dependencies of six metrics for evaluating the systems perfor-mance as the number of delivery points and pairs of robots change. The results of this work can be applied to solve logistics problems involving groups of autonomous ro-bots.
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