
    
    
       
    

    
      
        [image: Logo]
      
      
        
          


        

	Advanced Search
	Attribute Search
	Contacts
	Information Library Complex





	Login


        	
    [image: Contacts]
	
        Русский
    
	
        English
    



        
           
        

      

    
    	
            
              
            

        
	
          
          

        	

    
        
      	
       
    	
       
    	
      
    	
       
    	
      	
            
          	
            ?
          


    



    



        	
          
          

        
	
            

          


        			
                Details

            			


    
      

  
    	
        	Table
          	Card
          	RUSMARC
          
	
        	
        


  

  	
        
          
            [image: ]
          
        

      	
        
          
  
  	
            Title:
          	
                  Сравнительный анализ методов измерения  задержек аудио-видеопередачи в  робототехнических комплексах: выпускная квалификационная работа магистра: направление 15.04.06 «Мехатроника и робототехника» ; образовательная программа 15.04.06_04 «Робототехника»
          
	
            Creators:
          	
                  Кочурин Роман Павлович
          
	
            Scientific adviser:
          	
                  Уланов Владимир Николаевич
          
	
            Organization:
          	
                  Санкт-Петербургский политехнический университет Петра Великого. Институт машиностроения, материалов и транспорта
          
	
            Imprint:
          	
                  Санкт-Петербург, 2023
          
	
            Collection:
          	
                  Выпускные квалификационные работы; 
                  Общая коллекция
          
	
            Subjects:
          	
                  робототехнический комплекс; 
                  задержка передачи видео; 
                  метод измерения; 
                  автоматизированное тестирование; 
                  robotic complex; 
                  video transfer delay; 
                  measurement method; 
                  automated testing
          
	
            Document type:
          	
                  Master graduation qualification work
          
	
            File type:
          	
                  PDF
          
	
            Language:
          	
                  Russian
          
	
            Level of education:
          	
                  Master
          
	
            Speciality code (FGOS):
          	
                  15.04.06
          
	
            Speciality group (FGOS):
          	
                  150000 - Машиностроение
          
	
            DOI:
          	
                  10.18720/SPBPU/3/2023/vr/vr23-5664
          
	
            Rights:
          	
                  Доступ по паролю из сети Интернет (чтение, печать)
          
	
            Record key:
          	
                  ru\spstu\vkr\25440
          


  

          

                      
              Allowed Actions: 
                                                  –
              
            

            
                
                  Action 'Read' will be available if you login or access site from another network
                
            
  
                      
              Group:
              Anonymous
            

            
              Network: Internet
            
            
                            

      




  
    
      Annotation

    
        
          Объектом исследования работы стали методы позволяющие измерить задержку передачи видео, вместе с которым обычно передается аудио, и большее внимание уделено автоматизированному методу, который в ходе работы реализуется. Цель работы – провести сравнение различных методов измерения задержки и определить по практическим результатам возможность использования автоматизированного метода измерения задержки в дальнейшем. В работе рассмотрены различные возможные структуры робототехнического комплекса, определены те, подобно которым реализуются макеты для практических опытов. Описаны задержки в управлении мобильным робототехническим комплексом. Описан метод измерения задержки передачи управляющих сигналов. Рассмотрено несколько методов, которые позволяют измерять задержку передачи видео, описаны недостатки и плюсы, определено необходимое оборудование для проведения измерений, реализованы методы и несколько макетов для проведения сравнительного анализа. Были проведены эксперименты, которые позволили заключить, что разработанное устройство автоматизированного измерения задержки возможно применять в дальнейшем. Разработанное устройство автоматизированного измерения задержки позволяет провести измерение задержки передачи видео при почти максимальной нагрузке канала связи от его передачи, так как на изображение практически каждый пиксель резко изменяется. В дальнейшем планируется применять при разработке и для тестирования уже разработанных мобильных робототехнических комплексов, передающие видеоданные.
        

        
          The object of the work study was methods that allow measuring the transmission delay of video, with which audio is usually transmitted, and more attention is paid to the automated method that is implemented in the course of work. The purpose of the work is to compare various methods for measuring the delay and to determine, on the basis of practical results, the possibility of using an automated method for measuring the delay. The paper considers various possible structures of the robotic complex, determines those in the likeness of which mock-ups for practical experiments are implemented. Delays in the control of a mobile robotic complex are described. A method for measuring the transmission delay of control signals is described. Several methods are considered that allow measuring the video transmission delay, the disadvantages and advantages are described, the necessary equipment for measurements is determined, methods and several layouts for comparative analysis are implemented. Experiments were carried out, which made it possible to conclude that the developed device for automated delay measurement can be used in the future. The developed device for automated delay measurement makes it possible to measure the video transmission delay at almost the maximum load of the communication channel from its transmission, since almost every pixel on the image changes dramatically. In the future, it is planned to use in the development and testing of already developed mobile robotic systems that transmit video data.
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