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          Определены аналитически и графически кинематические параметры планетарных роликовинтовых механизмов (ПРВМ): вращательные и осевые перемещения звеньев. Перемещение выходного звена механизма представляется в виде суммы составляющих движений. Получены зависимости, позволяющие определить кинематические свойства разных вариантов обычных и телескопических ПРВМ с разными направлениями и параметрами резьбы, а также с разными вариантами входных и выходных звеньев. Полученные результаты могут быть использованы и при синтезе ПРВМ.
        

        
          This paper describes analytical and graphical determination of kinematic parameters of planetary roller screw mechanisms (PRSM), namely rotary and axial displacements of mechanism links. A displacement of a mechanism output link is presented as a sum of motion components. The paper also presents relationships that allow determining kinematic properties of different versions of standard and telescopic PRSM with various thread hands and parameters and various input and output links. The results obtained in the course of this work may also be applied for PRSM synthesis.
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