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      Аннотация

    
        
          Рассмотрены модели физических сред для целевого управления в киберфизических системах (КФС), ориентированные на уровни целей в проблемной области. В статье цель КФС представлена как оптимизация взаимодействия с физическим миром. Формирование целей в проблемной области позволяет создавать базу знаний. Рассматриваемый подход существенно облегчается применением программных средств Python. Это позволяет избежать сложных математических вычислений и гибкую корректировку данных. Задачи управления включают достижение цели и декомпозицию управления в виде функций. Математически физическая среда описана тремя пространственными измерениями и одним временным измерением. Интерпретация физической среды представлена как цифровая, так как кибернетическая подсистема принципиально является цифровой.
        

        
          Models of physical environments for target control in cyber-physical systems (CPS) oriented to target levels in the problem area are considered. In the article, the purpose of the CPS is presented as the management of interaction with the physical world. The formation of goals in the problem area allows you to create a knowledge base. The considered approach is greatly facilitated by the use of Python software tools. This avoids complex mathematical calculations and flexible data adjustment. Management tasks include goal achievement and management decomposition in the form of functions. Mathematically, the physical environment is described by three spatial dimensions and one temporal dimension. The interpretation of the physical environment is presented as digital, since the cybernetic subsystem is fundamentally digital.
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