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      Аннотация

    
        
          Использовано 16 источников литературы. В рамках дипломного проекта была разработана система управления электроприводом мобильной стеллажной системы. В дипломном проекте рассматриваются вопросы: 1) анализ нагрузок на двигатель и его выбор; 2) разработка системы управления электроприводом; 3) разработка алгоритма управления мобильной стеллажной системы.
        

        
          16 information sources. As part of the graduation project was developed control system electric mobile shelving system. The thesis project also addresses the questions: 1) analysis of loads on the engine and its selection; 2) the development of electric drive control system; 3) development of control algorithm for mobile shelving systems.
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