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          Выполнен анализ представленных на современном рынке протезов предплечья. Охарактеризованы их особенности, достоинства и недостатки. Показана актуальность проведения данной исследовательской работы. Сформулированы требования к системе управления протезом. Выбран прототип протеза. Выбран тип привода с обоснованием выбора. Разработана структурная схема устройства. Разработан метод управления протезом. Составлена кинематическая схема кисти. Сформирована функциональная схема системы биоэлектрического управления с сенсорной обратной связью. Рассчитана мощность привода кисти. Выбран соответствующий привод.
        

        
          The analysis of the current prostetic market was made. Features, advantages and disadvantages of the forearm prostheses were described. The urgency of this research was shown. Requirements for prosthesis control system were determined and described. The prototype of prosthesis was chosen. Drive type has been selected with the selection rationale. The block diagram of the device has been developed. The prosthesis control method has been developed. Kinematic scheme was drawn up. Functional diagram of bioelectric control system with touch feedback has been formed. Driving power of the prosthesis was calculated. The corresponding drive has been selected.
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