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          В данной работе исследуется синхронизация времени для пассивной многопозиционной радиолокационной станции, а также методы определения координат, которые используются в пассивной радиолокации. Синхронизация времени берется на основе глобальной навигационной спутниковой системы, являющаяся оптимальной для решения данного рода задач. В работе описываются способы приема и обработки сигнала, ошибки при передаче сигнала. Рассматриваются глобальные навигационные спутниковые системы такие как GPS и ГЛОННАС и их способы передачи информации со спутников к потребителям. Так же рассматриваются основные способы определения координат для пассивной многопозиционной радиолокационной системы, такие как: дальномерный, угломерный и разностно-дальномерный метод. Угломерный и разностно-дальномерный метод описываются на языке MatLab. Кроме того, для разностно-дальномерного метода приводятся влияние ошибки синхронизации станций, а также влияние базы станций. В работе представлена схема устройства обработки ГНСС сигнала на основе ГНСС-модуля и микроконтроллера, с последующей передачей информации на программируемую логическую интегральную схему (ПЛИС), а также код микроконтроллера на языке Си.
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