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      Аннотация

    
        
          В данной работе преследуется цель получения математического представления о моделировании протеза, опираясь на данные уцелевшей конечности. Воссоздание движения протеза по траектории функционирующей ноги. По результатам исследования предложена физически обоснованная математическая модель протеза, представляющею собой настраиваемую для индивидуального пациента систему.
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