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      Аннотация

    
        
          Объектами исследования являются существующие варианты исполнения актуаторов. Цель работы – разработка гидравлического актуатора. В результате выполнения работы была разработана схема гидравлического актуатора для манипулятора, предназначенного для тяжелого ТНПА, осуществляющего свою работу при помощи гидравлического насоса. Так же в ходе работы была создана 3D модель гидравлического актуатора.  Основные преимущества такого актуатора – возможность установки в малогабаритные манипуляторы, высокая скорость и эффективность балансировки (малый нагрев при работе, высокий коэффициент полезного действия). Разработанная макетная плата может использоваться в мобильных робототехнических комплексах.
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