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      Аннотация

    
        
          Объектом исследования является создание метода локализации и идентификации деталей на конвейерной ленте.
Цель работы – рассмотреть возможные варианты реализации этапов решения поставленной задачи.
В результате исследования было рассмотрены различные подходы к решению этапов поставленной задачи, а также разработан алгоритм аппроксимации контура в произвольный многоугольник.
Эффективность метода определяется быстротой и простотой создания и развертывания на месте.
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