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      Аннотация

    
        
          Объектом исследования является алгоритмы обнаружения дорожных знаков для автономных транспортных средств.
Целью работы является разработка алгоритма, способного обнаружить знаки дорожного движения, имеющие синий цвет или красный контур, и его реализация на языке программирования. 
В процессе работы была разработана программа, находящая на изображениях дорожные знаки. В основе программы лежит метод обнаружения на основе цветового деления и соответствия формы.
Были произведены расчеты основных показателей классификатора, такие как точность и полнота, определена их зависимость.
Реализованное программное решение может быть использовано для навигации автономных транспортных средств для движения по городу.
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