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      Annotation

    
        
          В процессе работы были собраны четыре робота, выполнен подбор необходимого оборудования. Был определен список необходимых алгоритмов для главной цели – выстраивания роботов в линию. Рассмотрены задачи перемещения роботов в заданные точки, поворот роботов в одну сторону,  выстраивание роботов  в линию. Разработаны и протестированы следующие алгоритмы: перемещение в заданные точки, повороты роботов, выстраивание в линию, корректировка значений магнитометра, обработка данных с энкодера, передача данных между роботами.   Тестирование было проведено на основе собранной группы роботов, на базе микроконтроллеров Arduino. Написана программа на языке C++ для управления роботами, а также на языке C# разработан интерфейс, благодаря которому можно удаленно наблюдать за перемещениями роботов из локальной сети и отправлять команды.
        

        
          In the process, four robots were assembled and the necessary equipment was selected. The list of necessary algorithms for the main purpose – forming robots in a line was defined. The problems of moving robots to a special point, of the robots directions synchronisation, of a robots line forming are considered. The following algorithms were developed and tested: movement to the specified point, the robot rotation, lining up, adjusting the values of the magnetometer, processing the data from the encoder, the data transmission between robots.  The testing was conducted on the basis of the assembled group of robots based on Arduino microcontrollers. A robots control program is developed using the C++ language, as well as a robot remote monitoring and control program was developed using the C# language.
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