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          Целью данной работы является исследование возможностей методов компьютерного зрения для определения дефектных автомобилей в потоке движения. Целостность, а также соответствие нормам является необходимым фактором безопасности движения и предотвращения дорожно-транспортных происшествий, вызванных некорректным техническим состоянием транспортного средства. Результатом данной работы является классификатор способный определить дефекты транспортных средств по их визуальному анализу с целью дальнейшей передачи данных в дорожно-патрульную службу.
        

        
          The purpose of this work is to study the capabilities of computer vision methods for determining defective vehicles in traffic. Integrity, as well as compliance with standards, is a necessary factor for traffic safety and the prevention of road accidents caused by the incorrect technical condition of the vehicle. The result of this work is the classifier able to determine the defects of vehicles by their visual analysis for the purpose of further data transfer to the police station in order to manipulate owners of defective cars.
The results of this work can be applied in various fields related to the control of the technical condition of vehicles on large highways and automatic visual inspection.
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