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          Тема выпускной квалификационной работы: &lt;&lt;Система построения маршрутов для средствиндивидуальной мобильности&gt;&gt;.Данная работа посвящена разработке системы построения маршрутов для средств индивидуальной мобильности, в частности, электросамокатов. В ходе выполнения работы был проведен анализ существующих навигационых и картографических систем на возможность строить маршруты для самокатов и других средств индивидуальной мобильности, анализ возможностей и особенностей этих маршрутов. Были сформированы требования функционирования будущей системы. Были проанализированы различные инструменты для разработки и базы данных, выбраны наиболее подходящие для задачи.В итоге была создана програмная система построения и навигации по маршрутам для средств индивидуальной мобильности, в качестве базы данных использовалась Neo4J, а картографический сервис - OpenStreetMap. Был разработан клиент для Android-устройств и сервер, который отвечает за построение самих маршрутов, учет скорости движения по маршрутам и их загруженности.
        

        
          The subject of the graduate qualification work is &lt;&lt;The routes construction system for individual mobility equipment&gt;&gt;.This work is devoted to the development of a route construction system for individual mobility equipment, in particular, electric scooters. During the work, an analysis of existing navigation and cartographic systems was carried out for the possibility of building routes for scooters and other means of individual mobility, an analysis of the possibilities and features of these routes. The requirements for the functioning of the future system were formed. Various development tools and databases were analyzed, and the most suitable for the task were selected.As a result, a software system for building and navigating routes for individual mobility was created, Neo4J was used as a database, and OpenStreetMap was used as a mapping service. A client was developed for Android devices and a server that is responsible for building the routes themselves, taking into account the speed of movement along the routes and their congestion.
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