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          Тема выпускной квалификационной работы: «Моделирование работы электросамоката».Данная ВКР посвящена исследованию работы электросамоката путем моделирования его движения. Задачи, которые решались в ходе исследования:Изучение особенностей работы электросамоката.Выявление наиболее популярных марок электросамоката и анализ их технических характеристик.Исследование методов моделирования.Разработка программного продукта.Листинг программы, описывающий работу электросамоката был написан в Matlab.В результате была проанализирована работа электросамоката с рекуперацией и работа без рекуперации. На основании выполненных исследований были сформулированы выводы и предложения по работе электросамоката.
        

        
          The topic of the final qualifying work: "Modeling of electric scooter operation". This WRC is devoted to the study of the operation of an electric scooter by modeling its movement. Tasks that were solved during the study: 1. Study of the features of the electric scooter. 2. Identification of the most popular brands of electric scooter and analysis of their technical characteristics. 3. Research of modeling methods. 4. Software product development. The listing of the program describing the operation of the electric scooter was written in Matlab. As a result, the operation of the electric scooter with recovery and operation without recovery was analyzed. Based on the studies carried out, conclusions and suggestions for the operation of the electric scooter were formulated.
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