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          Разработана конструкция шасси коляски, которая позволяет инвалиду чувствовать себя свободнее и комфортнее в условиях городской среды. Коляска с шасси предложенной конструкции помогает преодолевать склоны, холмы, комфортно спускаться и подниматься на эскалаторах и траволаторах. Разработана система стабилизации горизонтального положения, исследованы зависимости моментных характеристик пружинного уравновешивающего устройства. Рассчитаны характеристики пружин и электроприводов входящих в конструкцию. Выбрана система управления устройством при передвижении по наклонной поверхности, спуске (подъеме) на эскалаторах и траволаторах.
        

        
          A construction of wheelchair's chassis are designed. It allows a disabled person to feel freer and more comfortable in the urban environment. Wheelchair with our chassis helps to overcome slopes and hills; comfortable going up and down on the escalators and walkways. A system for stabilizing the horizontal position are designed. Depending moment characteristics of spring balancing device are explored. The characteristics of the construction's springs and actuators are calculated. Control device system are selected. It work, when device moving on inclined surface, escalators and walkways.
        

    

  

  
    
      Document access rights

    

		
      Network
    		
      User group
    		
      Action
    	
	
              	
        ILC SPbPU Local Network
      		
        All
      		
          [image: Read]
                  [image: Print]
                  [image: Download]
      	
      
	
              	
        Internet
      		
        Authorized users SPbPU
      		
          [image: Read]
                  [image: Print]
                  [image: Download]
      	
      
	
          [image: ->]
              	
        Internet
      		
        Anonymous
      		
                      	
      


    

  

  
    Usage statistics

    
        
          	
                
                  [image: stat]
              	
                Access count: 563
                

                Last 30 days: 0
                

                
                  Detailed usage statistics
                
              


        

    

  


    

  
        
      
        		
              

	Advanced Search
	Attribute Search
	Contacts
	Information Library Complex



              	Last Arrivals
	Most Requested Items


            	
              
    © SPbPU, 1996-2023



    Powered by ILS 
    
    «Ruslan-Neo»
    (© OOO «OLS»)


            	
			


      

    
  

  

[image: ]





