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      Аннотация

    
        
          В данной работе разработана и реализована автоматизированная система управления движением механургического стола. Представлен краткий обзор механургических установок. Описано применение механургического стола при приведении процедур. Описана силовая часть системы. Произведено подключение устройств и их конфигурирование. Разработаны и описаны алгоритмы автоматизированного и ручного управления. Разработан графический интерфейс для ПК. Проведены испытания программы на объекте управления.
        

        
          In this work was developed and implemented an automated motion control system of mechanoreceptor table. A brief overview mechanoelectric installations. Describes the use mechanoreceptor table when casting procedures. The power part of the system is described. The devices are connected and configured. Algorithms of automated and manual control are developed and described. A graphical interface for PC has been developed. The program was tested at the control facility.
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