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      Акимова, Мария Андреевна. Разработка системы управления шагающим роботом с использованием математической модели в среде V-REP  [Электронный ресурс]: выпускная квалификационная работа бакалавра: 09.03.01 - Информатика и вычислительная техника ; 09.03.01_01 - Вычислительные машины, комплексы, системы и сети = Development of a walking robot control system using a mathematical model in the V-REP environment / М. А. Акимова; Санкт-Петербургский политехнический университет Петра Великого, Институт компьютерных наук и технологий ; науч. рук. А. А. Лавров. — Электрон. текстовые дан. (1 файл : 3,0 Мб). — Санкт-Петербург, 2019. — Загл. с титул. экрана. — Доступ по паролю из сети Интернет (чтение, печать, копирование). — Adobe Acrobat Reader 7.0. — <URL:http://elib.spbstu.ru/dl/3/2019/vr/vr19-345.pdf>. — <URL:http://doi.org/10.18720/SPBPU/3/2019/vr/vr19-345>. — <URL:http://elib.spbstu.ru/dl/3/2019/vr/rev/vr19-345-o.pdf>. — <URL:http://elib.spbstu.ru/dl/3/2019/vr/rev/vr19-345-r.pdf>. — <URL:http://elib.spbstu.ru/dl/3/2019/vr/rev/vr19-345-a.pdf>.
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