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          В первой главе был проведен анализ существующего оборудования на рынке, выполнен литературно-патентный обзор, а также обзор направляющих перемещения, для грамотной разработки конструкции автоматизированного механизма очистки маркерной доски. После обзора направляющих, изучив все достоинства и недостатки каждого вида, были выбраны направляющие качения для конструирования автоматизированного устройства очистки маркерных досок. Во второй главе для расчёта механизма очистки маркерной доски и его привода, была построена кинематическая схема. Выполнены расчеты, которые позволяют осуществить подбор привода механизма очистки маркерной доски. На основе расчетов для подбора привода механизма очистки маркерной доски выбран мотор-редуктор, подходящий по всем требованиям. После были выбраны вертикальные направляющие качения, в силу специфики устройства, полностью удовлетворяющие требованиям. В ходе выбора датчиков, используемых в определенных узлах механизма очистки маркерной доски, были выбраны 2 индуктивных датчика, определяющие конечные положения очищающего элемента. Для управления данной системой, в качестве управляющего элемента, выбрано программируемое реле. Далее были определенны основные задачи и требования для устройства питания всей системы и на основе анализа был выбран блок питания, который обеспечит достаточную для работы точность и имеет низкую стоимость относительно своих аналогов. В третьей главе была составлена принципиальная электрическая схема, а также разработана программа для микроконтроллера Siemens, которая будет управлять системой и обеспечит выполнение ряда функций, необходимые для корректной и комфортной работы устройства. Построена трехмерная модель устройства очистки маркерной доски.
        

        
          In the first chapter, an analysis of existing equipment on the market was carried out, a literature-patent review, as well as a review of motion guides, for the competent development of the design of an automated marker board cleaning mechanism. After reviewing the guides, after examining all the advantages and disadvantages of each type, rolling guides were selected for the design of the automated marker board cleaning mechanism.In the second chapter, a kinematic diagram was built to calculate the marker board cleaning mechanism and its drive. Calculations were made, which allow you to select the drive of the cleaning mechanism of the marker board. On the basis of calculations for the selection of the drive mechanism cleaning mechanism marker-board selected motor-reducer, suitable for all requirements. The vertical roller guides were then selected, due to the specific nature of the device, to fully meet the requirements. During the selection of the sensors used in the specific parts of the marker board cleaning mechanism, 2 inductive sensors were selected to determine the end positions of the cleaning element. A programmable relay was selected as the controlling element for this system. Next, the main tasks and requirements for the power supply device of the entire system were determined and, based on the analysis, a power supply unit was selected that would provide sufficient accuracy for operation and has a low cost relative to its counterparts.In the third chapter a circuit diagram was made and a program for the Siemens microcontroller, which will control the system and provide a number of functions required for the correct and comfortable operation of the device, was developed. A three-dimensional model of the marker board cleaning device was built.
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